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KOI Kittenbot คืออะไร? 

 

      AI Camera KOI เป็นโมดูลปัญญาประดิษฐอ์อฟไลนท่ี์พฒันาโดย Kittybot มีวตัถุประสงคเ์พื่อใหเ้ป็นแพลตฟอร์มท่ีใชง้าน
ง่ายส าหรับนกัเรียนและผูท่ี้ช่ืนชอบ KOI เป็นโมดูลแบบรวมท่ีรวมชิป AI, กลอ้ง, ไมโครโฟน, ล าโพง, จอแสดงผล IPS และ
ชิป Wi-fi ไวด้ว้ยกนั โดยมีความสามารถมากมาย ทั้งการจดจ าภาพ การตรวจจบัและการจดจ าใบหนา้ การจดัประเภทวตัถุ การ
รู้จ าเสียงและขอ้ความเป็นค าพดู เป็นตน้ส่วนประกอบของ KOI 

 

1. เลนส์แบบปรับหมุนได้ (Rotate the lens) เลนส์หมุนไดต้ั้งแต่ 0 ถึง 180 องศา 
2. กล้องหน้า (Camera front) กลอ้งอยูห่นา้กลอ้งในทิศทางเดียวกบัหนา้จอ โดยทัว่ไปจะใชส่้วนหนา้ในการโตต้อบการ
ติดตามใบหนา้ การโตต้อบการติดตามวตัถุ ขอ้มูลกลอ้งสามารถดูไดโ้ดยตรงจากหนา้จอ 
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3. กล้องหลงั (Camera rear) กลอ้งและหนา้จออยูใ่นทิศทางตรงกนัขา้ม ดงัแสดงในรูป โดยทัว่ไปจะใชส้ าหรับสแกนบาร์โคด้
, QR Code, การติดตามเส้น ฯลฯ 

 

4. หน้าจอแสดงผล (Screen and screen coordinate system) หนา้จอเป็นหนา้จอ IPS ความละเอียดสูง 240 x 240 พิกเซล โดย
มีระบบพิกดัเร่ิมตน้ท่ีมุมซา้ยบนของหนา้จอ ใชเ้พื่อแสดงสตรีมขอ้มูลแบบเรียลไทมข์องกลอ้งและขอ้มูลเชิงโตต้อบ 

 

5. ปุ่ ม A, B และ ปุ่ ม Reset มีปุ่มตั้งโปรแกรมไดท่ี้ดา้นซา้ยและดา้นขวาของโมดูล คลา้ยกบัปุ่ม Micro:bit  
A และ B 

 

6. ไมโครโฟน (microphone) มีไมโครโฟนอยูท่ี่ดา้นล่างซา้ยของหนา้จอ ระยะวิทยปุระมาณ 50 ซม. 
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7. พอร์ตข้อมูล USB (USB data port) พอร์ตขอ้มูลน้ีใชเ้พื่ออพัเดตเฟิร์มแวร์ของโมดูลหรือจ่ายไฟใหก้บัโมดูล 

 

8. พอร์ตอนุกรม PH 2.0 4 PIN (PH2.0 4PIN serial port) ใชส้ าหรับการส่ือสารแบบอนุกรมกบับอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ 
Microbit, Arduino หรือบอร์ดอ่ืน ๆ ท่ีเป็นอนุกรม 

 

9. ช่องเสียบการ์ด  (TF card slot) เป็นช่องเสียบการ์ดป๊อปอพัและรองรับหน่วยความจ าสูงสุดคือ 16GB. ซ่ึงสามารถจดัเกบ็
เสียง รูปภาพ โมเดลการเรียนรู้ของเคร่ือง ฯลฯ 

 

10. ล าโพง (Speaker) ส าหรับเล่นไฟลเ์สียงในการ์ดหน่วยความจ า 
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การต่ออุปกรณ์ 

1. ใส่ถ่านชาร์จบนบอร์ดขยาย Robotbit โดยใส่ขั้ว + และขั้ว - ใหถู้กตอ้ง 

 

2. เสียบบอร์ด Micro: bit เขา้กบับอร์ดขยาย Robotbit 

 

3. เสียบสาย Micro USB เช่ือมต่อบอร์ด Micro:bit กบัคอมพิวเตอร์ 
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4. เช่ือมต่อ KOI Kittenbot กบั Robotbit 

    - GND ของ KOI (สายสีด า) ต่อเขา้กบัขา GND ของ Robotbit 

    - VIN ของ KOI (สายสีแดง) ต่อเขา้กบัขา 5V ของ Robotbit 

    - Tx ของ KOI (สายสีน ้าเงิน) ต่อเขา้กบัขา P2 ของ Robotbit 

    - Rx ของ KOI (สายสีเขียว) ต่อเขา้กบัขา P1 ของ Robotbit 

    - เสียบสาย Micro USB เพื่อจ่ายไฟเล้ียงให ้KOI 

 

  

5. เปิดสวิตช ์Robotbit ไฟท่ีบอร์ดขยาย Robotbit จะติด และหนา้จอ KOI จะสวา่งข้ึน 
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เขียนโปรแกรมด้วย Makecode Online 

1. เขา้เวบ็ไซต ์https://makecode.microbit.org/ แลว้คลิกเมนู New Project 

 

2. ตั้งช่ือโปรเจค็ต ์จากนั้นคลิกปุ่ม Create 

 

3. ดาวน์โหลด Extensions ท่ีช่ือวา่ “koi” โดยคลิกท่ี Extensions 
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4. พิมพค์ าวา่ “koi” จากนั้นคลิกเลือก koi เพื่อท าการเพิ่ม Extension ในการใชง้านกลอ้ง KOI 

 

5. จะปรากฏเมนู Koi เขา้มาในหนา้จออินเทอร์เฟซ ดงัรูป 
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เร่ิมตน้การใชง้านตอ้งท าใหบ้อร์ด Micro:bit รู้จกักบัอุปกรณ์ ก่อน เพือ่จะไดส้ัง่งานไดถู้กตอ้ง 

ใส่บลอ็กค าส่ัง  

  

การท างานของปุ่ ม A และ B บน Koi 

  

สถานะของปุ่มของปุ่ม A และปุ่ม B ตามล าดบั และปุ่ม Reset 

สถานะคือ 1 เม่ือกดปุ่ม ปรกติปุ่มจะมีสถานะเป็น 0  ถา้เม่ือใดท่ีมีการกดปุ่ม จะมีสถานะเป็น 1  

ตัวอย่างของการเขียนโค้ดค าส่ัง 

 

 

-กำหนดค่า Tx = P2 , Rx = P1 
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ภาพหน้าจอและการแสดงผล 

กรอกช่องวา่ง X และ Y ดว้ย 0-239 (ดูภาพดา้นล่าง) เพื่อก าหนดต าแหน่งเร่ิมตน้ของขอ้มูลท่ีแสดง 

 

บลอ็กการพิมพจ์ะแสดงสตริงท่ีพิกดัเฉพาะ โดยจะแสดงขอ้ความเป็นเวลา 1 วินาทีตามค่าเร่ิมตน้ ระยะเวลาน้ีสามารถ

เปล่ียนแปลงไดด้ว้ยการหน่วงเวลา 

ตัวอย่างของการเขียนโค้ดค าส่ัง 

 

ดาวน์โหลดโปรแกรมลงใน Microbit กดปุ่ม A ของ Microbit จากนั้นหนา้จอ KOI จะปรากฏขอ้ความ kittenbot กดปุ่ม B ของ 

Microbit จากนั้น หนา้จอ KOI จะปรากฏขอ้ความ Hello KOI เป็นเวลา 1 วินาที 

การวางแนวการแสดงผล 

เน่ืองจาก KOI ไม่สามารถตรวจจบัทิศทางของกลอ้งได ้จึงตอ้งตั้งค่าการวางแนวการแสดงผลดว้ยตนเองเพื่อใหภ้าพ

สอดคลอ้งกบัทิศทางของกลอ้ง 
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การถ่ายภาพและการแสดงผลภาพ 

ตัวอย่างของการเขียนโค้ดค าส่ัง 

 
 

กดปุ่ ม A ของ Micro:bit เพื่อ "ถ่ายภาพ" 

กดปุ่ ม B ของ Micro:bit เพื่อแสดงภาพท่ีคุณเพิ่งถ่าย 

การบันทึกและการเล่นเสียง 

 ตัวอย่างของการเขียนโค้ดค าส่ัง 

 

 

กดปุ่ ม A ของ Micro:bit เพื่อบนัทึกค าพดูของคุณลงในไมโครโฟน 

เม่ือคุณกดปุ่ม B ของ Micro:bit ล าโพงจะเล่นเสียงท่ีคุณเพิ่งบนัทึก 
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การติดตามใบหน้าว่าอยู่ต าแหน่งไหน 

โค้ดค าส่ัง 

 

รอจนกวา่จะมีกรอบสีเขียวข้ึนท่ีหนา้จอ KOI แลว้ใหเ้ราเคล่ือนท่ีใบหนา้ของเราไปมา แลว้ดูท่ีบอร์ด Micro:bit จะมี

จุดหลอดไฟเคล่ือนท่ีไปยงัต าแหน่งตรงกบัหนา้ของเรา 

การอ่านรหัส QR Code 

 

ตอ้งท าการสร้าง QR Code จากโปรแกรมอะไรกไ็ดเ้ช่น Canva 
เม่ือตอ้งการจะส่อง QR Code ใหก้ดปุ่ม A อนัน้ีใหแ้สดงขอ้ความท่ีเราใส่ใน QR Code  
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การประยุกต์ใช้ QR Code ส่ังงาน 

 
 
การเรียนรู้ของเคร่ือง – การจดจ าวตัถุแบบก าหนดเอง 
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การจดจ าเสียงและส่ังการด้วยเสียง 
ติดตั้ง Extensions  KOI , Robotbit 
 

 
 
ตั้งค าท่ีเราตอ้งการเทรน ในส list ตั้งค่าตวัแปลเพ่ือท าการเปล่ียนทีละค า 
กดปุ่ ม A เป็นการเทรน ค าไปเร่ือยๆ  
กดปุ่ ม B เป็นการฟังค าสั่งท่ีเราเทรนไป 
กดปุ่ ม A+B เพ่ือเร่ิมตน้การ Calibrate noise 
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จากนั้นน าค าสัง่ท่ีไดจ้ากการเทรน มาใส่ค าสัง่วา่ใหแ้ต่ละค าท างานอะไร  
กดปุ่ ม A ท่ี KOI เป็นการบนัทึกส่ิงท่ีเราเทรนไว ้
กดปุ่ ม B ท่ี KOI เป็นการโหลดเสียงท่ีเราท าการเทรนไว ้
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การเร่ิมต้นใช้ Micro:bit V2 
การใช ้Mic  ตรวจสอบความดงัท่ีเขา้มา 
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การใช้ค าส่ังเสียงให้รถหุ่นยนต์ Maqueen 
ฝ่ัง Microbit V2 + Robotbit 
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ฝ่ังรถหุ่นยนต์ Microbit v1 + Maqueen 
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การเขียนค าส่ังให้รถหุ่นยนต์ท างาน 
 

 
 
 
 
 
 
 


